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Nazev vysledku ¢esky:

NONVIB_VIEW- Software pro zpracovani a vykresleni vysledkii analyzy nelinedarnich
multiharmonickych vibraci olopatkovaného disku

Nazev vysledku anglicky:

NONVIB_VIEW- Postprocessing for results of the analysis of nonlinear multiharmonic
vibrations of bladed disks

Abstrakt k vysledku ¢esky:

Tento software vytvoreny pomoci MATLAB umozZiuje zpracovavat a vizualizovat vysledky
analyzy nelinedrnich multiharmonickych vibraci olopatkovanych disku s trecimi vazbami,
které jsou ziskany vyvijenym programem NONVIB V1. Software NONVIB_VIEW je proto
jeho postprocessingem. UmozZiiuje rovnéz , monitorovani® probihajictho vypoctu
(provadeného programem NONVIB V).

Abstrakt k vysledku anglicky:

The software created by MATLAB allows processing and results visualization for the analysis of
multiharmonic vibrations of bladed disks with friction contacts which are obtained by software
NONVIB V1. That is, the NONVIB_VIEW is its postprocessing. It also enables ,, monitoring *
runnig computation (executed by the software NONVIB_V1).

Kli¢ova slova ¢esky:
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Vlastnik vysledku:

IC vlastnika vysledku:

Stat:

Lokalizace:

Licence:

Licencni poplatek:

Ekonomické parametry:

Technické parametry:

Kategorie nakladi:

Zapadoceskd univerzita v Plzni

49777513

Ceskd republika

Snizeni nakladii souvisejici s vyvojem lopatek
parnich turbin.

Software umoznujici analyzu nelinearnich vibraci
olopatkovanych disku s trecimi vazbami a také
umoznuje zpracovavat a vizualizovat vysledky
analyzy nelinedrnich multiharmonickych vibraci.
Adolf Blaha, Zapadoceskd univerzita v Plzni (ICO
49777513), Nové technologie - vyzkumné centrum,
Univerzitni 8, 306 14 Plzen, 377634714,
blahaado@ntc.zcu.cz.

Viz odkaz http://www.ntc.zcu.cz/vysledky/sw/NTC-
ASW-12-004.html

A - (v¥Se nakladu <=5 mil. Kc)



Soucasny postup FeSeni:

Novy postup FeSeni:

Uzivatel:

Software umoznujici analyzu nelinedarnich vibraci
olopatkovanych diski s trecimi vazbami a zarovern
vyuzivajici cyklické symetrie konstrukce jsou
komercné nedostupné. Pro predni svétové vyrobce
leteckych motoru byly vyvinuty renomovanymi
vyzkumnymi pracovisti. Odpovidajici program
NONVIB_V1 vyvijeny autorem doposud nemél
SViij postprocesor.

NONVIB_VIEW umoznuje rychlé a nazorné
prohlizeni vysledku analyzy nelinedarnich vibraci
provadenych programem NONVIB V1.
Vyznamnou mérou tak prispiva rovnez k jeho
vyvoji a odladeni.

SKODA Power s.r.o.



Popis autorizovaného software:

Podrobnéjsi popis programu je uveden v

J. Voldrich: Prirucni manual programu NONVIB VIEW. Technicka zprava NTC
ZCU v Plzni, prosinec 2012. NTC-VYZ-12-083 (NTC 01-9/12)

Priklad vizualizace vysledkii je patrny z nasledujicich obradzkii
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